
†

COMITATO ORGANIZZATORE OBJ  
Co.Re.To  

COMITATO REGIONALE TOSCANA

 
Obj: CoReTo 
Nome Obj: GREMCO
Tipologia: (F+E) 
Durata Obj: 25 minuti  
Area temporale: Dalle 08:00 del 28/09/2024 alle 09:00 del 29/09/2024 
Coordinate: Vedi allegato Coordinate
Canale LPD: Vedi Allegato Coordinate  
Dimensione Area Esecuzione: Vedi Allegato Coordinate
Dimensione Zona Obbiettivo: Vedi Allegato Coordinate

Abbiamo localizzato la base operativa del nemico!

Un nostro agente infiltrato ha recuperato, in una casa sicura nemica nella città di Pees-ah-med nel distretto di 
Gorreto nel Dondestan, una carta dove è segnata la posizione della loro base operativa.

L’agente, una volta acquisita la coordinata del Quartier Generale aveva iniziato a coordinare un attacco al 
suolo utilizzando un drone Predator da lui controllato mediante un dispositivo portatile di controllo remoto 
(Ground REMote COntrol alias G.REM.CO.), ma scoperto ha dovuto interrompere la procedura e fuggire.
Purtroppo, come spesso accade nel nostro ambiente in questo genere di missioni, abbiamo perso contatto 
con lui dopo che ha trasmesso una comunicazione in cui asseriva di essere ferito e di attendere aiuti alle 
coordinate che ci ha trasmesso.

Supponiamo abbia con se  il GREMCO e lo ha sicuramente messo in blocco per prevenire una situazione di 
“hostile takeover” e quindi avrete necessariamente bisogno del suo codice numerico di sblocco (passcode).
 
I vostri ordini sono quelli di recuperare le coordinate relative alla posizione del bersaglio, rientrare in possesso 
del sistema di controllo (GREMCO, GRound REMote COntrol), sbloccarlo con il passcode e interfacciarvi con 
il Predator B per ingaggiare l’obiettivo assegnato.
 
Dovrete inoltre accertarvi della presenza e delle condizioni del nostro agente, prestandogli le cure del caso 
qualora fosse ferito, ed in ogni caso estrarlo se presente dall’A.E.

Svolgimento:
⁃ Richiedere Luce Verde
⁃ Recuperare Coordinate Bersaglio
⁃ Recuperare sistema GREMCO
⁃ Sbloccarlo con il Passcode einterfacciarsi con il predator B
⁃ Ingaggiare l’obiettivo assegnato
⁃ Cercare agente e nel caso prestare cure
⁃ Eliminare eventuali ostili

Allegati:
⁃ Drone_sop              


